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Descrierea produsului Discutii / Reviews (12)

Acest dispozitiv functioneaza detectand razele infrarosii emise de corpul uman
(caldura acestuia).

Senzorul este necesar sa fie alimentat la 12 V (functioneaza si cu 9 V, dar exista
ceva zgomot alimentat la 9 V). Vezi schemele de conectare de mai jos.

Mod de conectare cu alimentator

Ai nevoie de un alimentator pentru Arduino pentru alimentare. Folosind butonul de
reglaj, seteaza voltajul la 12 V.
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2mm 10pin XBee sl
Socket
5 RON

LIDAR-Lite v3
899 RON

Mod de conectare cu baterie

Ai nevoie de o baterie de 9 V si de un cablu adaptor pentru baterie.
Teensy 3.6

222 RON

7-inch LCD 1024x600
IPS LattePanda

171 RON

Cutie pentru LCD
PiTFT 2.8 si Raspberry
Pi Model B+/Pi2/Pi3

55 RON

Vezi toate produsele noi

Arduino Tutorial by Tom Igoe

// example for the PIR motion sensor SE-10

int timer = 500;

int alarmPin = 0;

int alarmvValue = 0;

int ledPin = 13;

void setup () {
Serial.begin (9600);
pinMode(ledPin, OUTPUT);
pinMode(alarmPin, INPUT);

delay (2000); // it takes the sensor 2 seconds to scan the area around it before it can
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void loop (){
alarmvalue = analogRead(alarmPin);

if (alarmvValue < 100){

blinky(); // blinks when the motion has been detected, just for confirmation.

delay(timer);
Serial.println (alarmvalue);
delay (10);

}

void blinky() {
for(int i=0; i<3; i++) {
digitalWrite(13, HIGH);
delay(200);
digitalWrite(13, LOW);
delay(200);
}
¥
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