
Untitled
const int left_motor_direction = 13; 
const int right_motor_direction = 12; 
const int right_motor_PWM = 10; 
const int left_motor_PWM = 11;
const int pan_servo_pin = 9;
const int echoPin = 8;
const int triggerPin = 7; 
const int buzzer = 4;
const int tilt_servo_pin = 6;
const int left_motor_IR_sensor_pin = 2;
const int right_motor_IR_sensor_pin = 3;
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